Mozgo perspektiv kamera 3D térbeli helyzetének kovetése
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Napjainkban egyre tobb teriileten kezdenek elterjedni az olyan mobileszkdzok, robotok,
jarmivek, melyek nagyon pontos helymeghatarozasra, és ezaltal akar autondom mikodésre is
képesek. Ezekhez sok esetben tisztan kép alapu lokalizaciot hasznalnak, bizonyos megoldasokban
kiegészitik ezt egyéb szenzorok altal szolgaltatott adatokkal. Szamos publikacio sziiletett mar a
témaban, kiilonb6zé modszerekkel, ugyanakkor még mindig kiemelt kutatasi teriiletnek szamit.

Az altalam kidolgozott mddszerben adott egy mozgd perspektiv kamera (pl. jarmiire, dronra
szerelve), amelynek ismert a belsé kalibracioja. Az algoritmus lényege, hogy egyéb szenzorok
felhasznalasa nélkiil, kizarolag a kamera altal szolgaltatott képi latvany (vide6folyam) segitségével
képes meghatarozni a kamera, és ezaltal a jarmii, dron helyzetét a 3D térben. Ehhez sziikséges
valamilyen képi jellemzd kinyerése az elsé képkockan, majd ezekhez a rendelkezésre allo 3D
(LiDAR) pontfelhd alapjan 2D-3D megfeleltetések eldallitasa., feltéve, hogy a képi jellemzdk olyan
statikus objektumokon keriilnek detektalasra, melyek pozicidja nem valtozik.

A dolgozatomban ismertetett modszer soran a kezdeti framen SURF kulcspontokat detektalok,
majd ezen pontokat Kanade-Lucas-Tomasi pontkdvetd algoritmus segitségével kovetem le a
kifejlesztett pont alapu pozbecslé algoritmust (UPNP) alkalmaztam, mely egyiittesen hasznalja fel a
kamera altal kovetett 2D képi jellemzoket, illetve ezek 3D parjait. A kamera altal latott latvany
nagymértékii valtozasa miatt sziikségessé valik bizonyos id6kozonként ezen jellemzOpontok
Ujrainicializalasa, tehat bovitése 0j pontokkal, majd a bévitett ponthalmaz tovabb kovetése.

Az algoritmus futdsanak kiértékelése valos teszthalmazon tortént, mind az eredeti képek
felhasznalasaval, mind pedig a kamera bels6 paramétereinek ismeretében a radialis torzitas
kivételével is.
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