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Jelenleg a forgalommérésre és sebességmeghatarozasra hasznalt technologiak dragak és
gyakran nem, vagy csak nehezen athelyezhetok. A forgalomszamlalasi adatokat szamos helyen
felhasznaljak, ezért fontos, hogy az adatokat minél olcsobban és hatékonyabban lehessen gyiijteni.
A forgalommérés mellett fontos a jarmiivek sebességének meghatirozasa is. A biztonsagos
kozlekedés fenntartasa érdekében nélkiilozhetetlen a sebességkorlatozasok betartasa, igy fontos a
gyorshajto jarmiivek detektalasa.

Forgalommérésre egy mikrovezérld alapu eszkozt terveztem és készitettem el, mely valds
idében detektdlja az elhalad6 jarmiiveket. A rendszer felépitése egyszeril, alacsony fogyasztasu,
olcson eldallithatd, kisebb forgalmu (egy- és kétsavos) utak esetén megfeleld pontossagi és
konnyen athelyezhet6 egyik mérési pontbol a masikba. Egyiranyu és egysavos utakon a relativ hiba
3 és 14% kozott, kétsavos utak esetében pedig 4 és 18% kozott mozgott.

A jarmivek sebességének hang alapjan torténd meghatarozasaval elméleti sikon
foglalkoztam elsdsorban. Kezdetben két hangrogzitd eszkoz altal felvett hangok alapjan probaltam
megbecsiilni az elhalad6d jarmiivek sebességét. A késdbbiekben mar csak egyetlen eszkoz altal

gyljtott adatokat hasznadltam a sebességek meghatarozasara.



