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A gyakorlatban gyakran eléfordulnak olyan problémék, amikor egy képrdl szeretnénk
megmondani, hogy mi taldlhato rajta. A gépkocsik felismerése eldlnézeti képek alapjan egy
ilyen feladat, amire egy lehetséges megoldast kinal a dolgozatom. Az altalam létrehozott
algoritmusnak a kocsik felismerésén tul elképzelhetd egyéb gyakorlati alkalmazasa is.

Egy normalizalt, az aktudlis modellre jellemzé tulajdonsdg kivonasanak, majd
osztalyozasdnak irdnyaban indultam el. Fellehetd néhany cikk ezzel kapcsolatban, amelyek az
emlitett modon kdézelitik meg a problémat, de sajnos egyik sem {iltethetd at a gyakorlatba,
mert csak szigort protokoll alapjan késziilt képeken miikodnek jol, vagy fontos részletek
felett szemet hunynak, mint példaul az automatizalds. Bemutatom a kiinduldsi cikkek
alapotleteit és mérem az ott leirtak teljesitményét, egy altalam létrehozott, a gyakorlathoz
rendkiviil kozel 4ll6 adatbazison. Ebben az adatbazisban 10 modellrdl késziiltek képek ugy,
hogy mindenféle fényviszony eléfordul, tovabba széles skalan mozog az autdtdl mért
tavolsag ¢s a kamera szoge is. El6fordulnak részben kitakart modellek is.

A cikkekben javasolt modszerek feltételezik a rendszamtabla sarokpontjainak pontos
ismeretét, igy lehetdség van pusztdn az algoritmus teljesitményének és robusztussdganak
elemzésére. A cikkekben leirt modszer minddssze 45.1%-os taldlati aranyt ért el az
adatbazisomon, mig az altalam végzett modositdsokkal ez az ardny akar 100% kozelébe is
javithato.

Vizsgdlom a moddszerek robusztussagat is. A sarokpontokat kiilonbozé mértékben
perturbalom, ezzel eltéré mértékli rendszamtabla szegmentalasi hibdkat modellezve. Ezekbdl
a tesztekbdl kideriil, hogy a modszerem robusztus, igy a gyakorlatban is alkalmazhatd. A
perturbacios tesztek eredménye alapjan elkésziilt a modszer egy félautomata és teljesen
automata valtozata is, melyek rendre 93,5% ¢&s 88,4%-os taldlati ardnyt értek el. A
félautomata modszer csak a rendszamtabla egy pontjanak ismeretét feltételezi, mig a teljesen

automata semmilyen felhasznald interakciot sem igényel.



